
1/Plans bissecteurs :  Pour chacun des points ci-dessous, construire la projection manquante du point de 
façon à ce que celui-ci soit dans le plan bissecteur indiqué. Rappel sur le positionnement des 2 plans 
bissecteurs : 
- le 1er      plan bissecteur divise les dièdres I  et III , 
- le 2ème  plan bissecteur divise les dièdres II et IV .          (sur 2). 
 

 
 
2/ Position d'un point dans le plan , traces d'un plan : Soit la droite (D), soit le point M. Soit le plan P 
défini par la droite (D) et le point M. Soit le point N appartenant au plan P. 
i) construire l'image horizontale de N (sur 2) 
ii) construire les traces du plan P (sur 2) 
(sur 4) 

 
i) 

1) Tracer la droite (m’n’), notée (δ’).    (0,5p) 
2) Déterminer le point a’ = (d’) ∩ (m’n’). Descendre en ligne de rappel en a∈(d).  (0,5p) 
3) Tracer la droite (ma) = (δ ) .   (0,5p) 
4) Descendre en ligne de rappel du point n’ en n∈(ma).  (0,5p) 
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ii) Solution 1 : 

1) Déterminer Vd = ( vd ,v’d ) le point de trace frontale de la droite (D). 
2) Déterminer Ud = ( ud ,u’d ) le point de trace horizontale de la droite (D). 
3) Déterminer Vδ = ( vδ ,v’δ ) le point de trace frontale de la droite (MN). 
4) Déterminer Uδ = ( uδ ,u’δ ) le point de trace horizontale de la droite (MN). 
5) Tracer P = ( ud , uδ ) la droite de trace horizontale du plan P. 
6) Tracer Q’ = ( v’d , v’δ ) la droite de trace frontale du plan P. 

 
ii) Solution 2 : 

1) Construire (H) une horizontale du plan P, passant par le point M : 
a. Construire la projection frontale (h’) ║ LT passant par m’. 
b. Déterminer le point d’intersection B= (H) ∩ (D). 
c. Déterminer la projection horizontale (h) = (mb). 

2)  Construire (F) une frontale du plan P, passant par le point M : 
a. Construire la projection horizontale (f) ║ LT et passant par m. 
b. Déterminer le point d’intersection C = (F) ∩ (D). 
c. Déterminer la projection frontale (f’) = (m’c’). 

3) Déterminer Vh = ( vh ,v’h ) le point de trace frontale de la droite (H). 
4) Déterminer Uf = ( uf ,u’f ) le point de trace horizontale de la droite (F). 
5) Tracer P par le point  uf  et  P║ (h). 
6) Tracer Q’ par le point v’h  et  Q’║ (f’). 
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3/ Plans particuliers : complèter les épures ci-dessous : (sur 6) 
3.a) l'épure d'un plan de bout                                                    3.b) l'épure d'un plan vertical V                              
défini par ses traces.                                                                  défini par les droites (D) et (Δ)  (sur 4) 
(sur 2)                                                                           i) représenter l'image horizontale de (D) (sur 2) 
                                                                                      ii) construire P et Q les traces du plan V (sur 2) 

 
 
4/ Position d'un point dans le plan : dans les questions 
4.a, 4.b, on considère le plan Ω représenté par ses traces PαQ'. 
 
4.a) Soit S un point du plan  Ω. A l'aide d'une frontale (F) de Ω construire la projection frontale du point 
S.   (sur 4) 

 
4.b) Soit V un point du plan Ω. A l'aide d'une frontale (F) de Ω construire la projection frontale du 
point V. (sur 4) 
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4a et b)  

1) Tracer (f) ║ LT par le point s.  (1p) 
2) Déterminer  uf  = (f) ∩ P et remonter en ligne de rappel en u’f ∈ LT.  (1p) 
3) Tracer (f’) ║ Q’ par le point u’f .  (1p) 
4) Remonter en ligne de rappel de s en s’ ∈ (f ‘ ).  (1p) 

 
 
5/ Soit la droite (L), soit le point M, soit un plan Γ tel que : 
Γ  soit perpendiculaire à (L) et M soit un point du plan Γ. 
a) construire le plan Γ (sur 4) 
b) représenter Γ par ses traces (P et Q) (sur 1) 
(sur 5) 
 

 
a) Construire (H) une droite horizontale, passant par le point M et perpendiculaire à (L) : 

(h’) ║ LT  et passant par m’   (1p) 
(h) perpendiculaire à (l) et passant par m   (1p) 

b) Construire (F) une droite frontale, passant par le point M et perpendiculaire à (L) : 
(f) ║ LT  et passant par m   (1p) 
(f’) perpendiculaire à (l’) et passant par m’    (1p) 

c) Déterminer Uf  le point de trace horizontale de (F) : 
u’f  = (f ’ ) ∩ LT et descendre en ligne de rappel en uf  ∈ ( f )    (0,25p) 

d) Déterminer Vh  le point de trace frontale de (H) : 
vh  = (h ) ∩ LT et remonter en ligne de rappel en v’h  ∈ (h’ )    (0,25p) 
 e) Tracer Q’ ║ (f ’ ) par le point v’h     (0,25p) 

     Tracer P ║ ( h ) par le point uf       (0,25p) 
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6/ Calculer la distance U du point M au triangle A,B,C.  (sur 3) 
(méthode: par un changement de plan frontal de projection rendre de bout une horizontale issue de B)  
 

 
 
1) Construire (H) l’horizontale du plan (ABC), passant par le point B : 

(h’) ║ LT  et passant par b’   
1’ = (h’) ∩ (a’c’) et descendre en ligne de rappel en 1 ∈ (ac) 
(h) = (1b) 

2) Tracer la nouvelle ligne de terre (y1 y’1) perpendiculaire à (h). 
3) Faire le changement de plan frontal de projection : 
a1= a ; b1= b ; c1= c ; m1= m   et  trouver a’1 ; b’1 ; c’1 colinéaires et  m’1  
4) Indiquer U la distance de m’1 à la droite (a’1 b’1 c’1). 
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